
Don’t Walk, Skip!
Online Learning of Multi-scale Network Embeddings.

Deepwalk作者对Deepwalk的改进

IEEE/ACM International Conferences on Advances in Social Network 
Analysis and Mining 2017



基本假设  现实网络是有层次结构的。



Skip！
 刻画这种层次结构

 从游走序列中提取训练样本时，用以下形式代替滑窗



目标函数

 对不同尺度的训练样本，单独优化以下目标函数

𝐽𝑘 = − 

𝑣𝑖,𝑣𝑗∈𝐶𝑘

log Pr(𝑣𝑖|𝑣𝑗)

其中Pr 𝑣𝑖 𝑣𝑗 表示𝑣𝑗出现在𝑣𝑖的𝑘跳上下文中的概率。

 不同尺度的训练样本是一起训练的。

 但是文章中并没有说明不同尺度的训练样本的目标函数是如何
结合在一起的。

 我猜是加起来。比如我选择𝐶2和𝐶3的样本来训练，目标函数就
是𝐽 = 𝐽2 + 𝐽3。



实验结果

 可以看到，作者选择了一些尺度的样本来训练。但是，作者并
没有说明为什么要选这些尺度和尺度应该如何选。

 我猜是作者全部组合都跑了一下然后拿最好的结果放出来的。


